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Физические характеристики 

Размеры для IMU-10x (Ш x В) 

 

Вес 

Корпус 

 

Ø89 (внешней фланец Ø134, фланец для 
IMU-10x-30 Ø110) x 120мм без учета разъема 

~2кг 

Титановый 

Прочие технические характеристики 

Диапазон рабочих температур (максимальная) 

Температура хранения 

Ориентация прибора 

 

Напряжение питания 

Наработка на отказ (расчётная) 

Максимальная глубина погружения 

Соответствие стандарту 

 

0º to +55º C (-10º to +65º) 

-40º to +65º C 

Вертикальная или горизонтальная 
(устанавливается при производстве) 

12 - 30 VDC; 2 W 

50 000 часов 

IP66 (стандартное); IP68 до 30 м (опция) 

Совместим с IEC 60945 

 


